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Kody CPV:

45313000-4 Instalacja wind i podnosnikéw
45313100-5 Instalacja wind
45314300- Kiadzenie kabli

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru
montazu dzwigéw oraz wentylatorow dla zadania ,Budowa budynku Wydziatu Radia i Telewizji im.
Krzysztofa Kieslowskiego w Katowicach przy ul. Swietego Pawlta, dz. nr 183/2".

1.2. Zakres stosowania ST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot wymienionych w punkcie 1.1.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajagce i majace na celu
wykonanie wszystkich robét zwigzanych z dostawg i montazem dzwigéw oraz wentylatoréw przewidzianych
w projekcie budowlanym.

1.3. Zakres rob6t obj etych ST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majace na celu
wykonanie montazu dzwigu oraz wentylatoréw.

W sktad robét w zakresie montazu dzwigu wchodzi:

* Inwentaryzacja szybu i maszynowni ( stwierdzenie zgodnosci z dokumentacja budowlana)
¢ Opracowanie dokumentacji projektowo — montazowe;j

* Prace budowlane i malarskie zwigzane z montazem dzwigu

* Montaz oswietlenia szybu wraz z osprzetem

¢ Malowanie scian maszynowni i szybu

*  Wykonanie kompletnych zestawéw elementéw dzwigowych

* Transport elementéw na miejsce instalacji dzwigu

* Montaz na miejscu przeznaczenia
* Rusztowania w szybie
* Pomiary elektryczne

* Sporzadzenie dokumentacji i rejestracyjnej dzwigu
* Rozruch dzwigu

¢ Uzgodnienia i udziat w odbiorze dzwigu przez UDT
¢ Koszty odbioru dzwigu przez UDT

1.4. Okre Slenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej Specyfikacji sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami i Ogélng
Specyfikacjg Techniczna.

1.5. Ogélne wymagania dotycz ace robét

Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos$é ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Montaz dzwigu powinien by¢ przeprowadzony przez wyspecjalizowang firme, a odbioér wykonanego dzwigu
musi by¢ dokonany przez Urzad Dozoru Technicznego.

Montaz wentylatoréw powinien by¢ wykonany zgodnie z zaleceniami producenta.



2. MATERIALY
2.1. Ogodlne wymagania dotycz gce materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow i ich rodzaju podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 2.

Dopuszcza sie zastosowanie materiatdw rownowaznych o parametrach nie gorszych od wystepujacych w
projekcie, po uprzednim uzyskaniu zgody projektanta i Inspektora Nadzoru.

2.2. Parametry techniczne d zwigéw

Dzwig nr 1

Gtéwne parametry

Typ: Dzwig bez maszynowni
Udzwig / liczba pasazerow: ok. 630 kg /8

Predkosc jazdy: 1m/s

Wysokos$é podnoszenia: 15.02 m

llos¢ przystankow: 5/5

llos¢ drzwi kabinowych: 1

Sterowanie: zbiorcze goéra-dot

Grupa: duplex 2 urzadzenia w grupie
Naped: bezprzektadniowy, synchroniczny silnik pragdu zmiennego z regulatorem

czestotliwosciowym OVF
Szyb

Wymiary szybu (szer. / gt.): 1600 mm x 1735 mm
Pomieszczenie pod szybem:  dzwig bez chwytaczy na przeciwwadze
Wykonczenie szybu (material): szyb zelbetowy

Nadszybie / podszybie: 4350 mm /930 mm

Kabina

Wymiary kabiny

(szer. x gt. x wys.): 1100 mm x 1400 mmx 2200 mm

Sufit- ptaski, stal nierdzewna szczotkowana, z oswietleniem punktowym halogenowym- 4 oprawy w
naroznikach sufitu

Sciany- stal nierdzewna szczotkowana
Wyswietlacz- monochromatyczny, prostokatny
Lustro- Lustro na calej scianie frontowej, na szerokosc i wysokos¢ kabiny

Porecze- na $cianach bocznych, pochwyty stal chrom polerwany, mocowania pochwytéw stal szczotkowana

Panel sterowania- prostokgtny, stal szczotkowana, przyciski podswietlane, numeracja pieter informacje
réwniez w jezyku braille'a, sygnat dzwiekowy informujacy o pozycji windy

Panel wzywania windy- okragty, stal nierdzewna, klawisze chrom, klawisze podswietlane

Pietrowskaz- prostokatny, monochromatyczny

Drzwi

Typ: drzwi teleskopowe 2 panelowe — 900 mm x 2000 mm (szer. x wys.), lewe /
prawe

Typ fasady / wykonczenie: SF / stal nierdzewna szczotkowana, szlif 220

Drzwi szybowe /

wykonczenie: stal nierdzewna szczotkowana, szlif 220

Drzwi kabinowe / wykonczenie: stal nierdzewna szczotkowana, szlif 220

Odpornos¢ ogniowa: EI30 na wszystkich kondygnacjach
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Naped drzwi: PAX

Zabezpieczenie drzwi:

kurtyna podczerwieni

Sygnaly i opcje elektryczne

otwieranie drzwi podczas dojazdu

mechaniczny przycisk dyspozycji w kabinie

kurtyna $wietlna na podczerwien

wytaczanie swietlbwkowego oswietlenia w kabinie

cieklokrystaliczny pietrowskazywacz w kabinie (LCD) bez ramki

lampka potwierdzenia dyspozycji

przycisk zamykania drzwi

wskaznik strefy drzwiowej

wentylator w kabinie (zat. automatyczne)

przyciski wezwan mechaniczne

cieklokrystaliczny (LCD) pietrowskazywacz i wskaznik kierunku jazdy z gongiem
strzafki kierunku jazdy z gongiem, umieszczone w oscieznicy drzwi kabinowych
jazda specjalna

oswietlenie szybu

wylgcznik przecigzeniowy

drabinka w podszybiu

zjazd pozarowy na przystanek gtowny

awaryjny dojazd do najblizszego przystanku przy zaniku napiecia

system odzysku energii

*  system monitoringu paséw 24/7
»  zdalny monitoring gtéwnych parametréw pracy dzwigu

Dzwig musi by¢ wykonany w opcji utatwiajgcej zycie osobom niepetnosprawnym przez zastosowanie np.:
- przyciskéw w windzie oznakowane pismem brajla,
— zastosowaniu odpowiednich sygnatéw dzwiekowych, itp.

Inne
Informacje techniczne
Moc [kW] Pr ad znamionowy [A] Pr ad rozruchu [A] Zabezpieczenie [A]
4,8 11,3 15,2 16
Zasilanie: 3X400/230 V 50 Hz

Wydzielane ciepto i
warunki pracy:

Dzwig towarowy-maty

- wg normy:
- udzwig:
- predkos¢ podnoszenia:

- wysokos¢ podnoszenia:

- ilo$¢ przystankow:
- kabina:
0 wymiarach:

- drzwi szybowe:
- prég drzwi :

W szybie musi by¢é zapewniona temperatura + 5C do +40C. Szyb musi b y¢
wentylowany bezposrednio na zewnatrz budynku, ilo§¢ wydzielanego ciepta

1.53KW

EN 81-3, jako maszyna nieukonczona
100 kg

0,45 m/s

34m

2 ilo$¢ dojsé: 2

nieprzelotowa

szerokos¢ 650 mm

gtebokos¢ 800 mm

wysoko$¢ 800 mm

gilotynowe o wym. 650 x H800 mm - 2 szt.

na wysokosci 800 mm




- maszynownia: g6rna w szybie

- minimalne wymiary otworu w stropie niezbedne do wstawienia konstrukcji nosnej szybu:
-szerokos¢ 970 mm
-gteboko$¢ 980 mm

- minimalna wysokosc¢

nadszybia (gornej kondygnacji): 2790 mm

- standard wykonania: kabina z wyjmowang potka, drzwi szybowe — 2 szt., drzwi do maszynowni ze
stali nierdzewnej KORN 240

Wszystkie dostarczone zespotly i elementy musza spetniaé wymogi przedmiotowych norm i przepiséw oraz
posiada¢ odpowiednie atesty i certyfikaty.

2.3. Urzadzenia do wentylaciji

Wentylator

Cichy wentylator dla zapewnienia komfortowej wentylacji catego mieszkania, zaprojektowany do usuwania
powietrza z kuchni, fazienki, WC czy innych pomieszczen pomocniczych.

Moze by¢ zamontowany w szafie lub w przestrzeni sufitu podwieszanego.

Konstrukcja powinna zapewnia¢ dobry komfort akustyczny oraz niewielkie zuzycie energii.

Wentylator przeznaczony jest do montazu w mieszkaniach lub w budynkach jednorodzinnych. Taka
lokalizacja umozliwia zapewnienie prostej konserwaciji.

Cicha praca: min. 33 dB(A).

Niskie zuzycie energii: min. 12 W dzieki kontroli elektronicznej silnika komutatorowego.

State cisnienie: specjalnie przystosowany do pracy z kratkami higrosterowanymi.

tatwy w montazu: niewielka waga i rozmiary.

Prosta konserwacja: raz do roku nalezy oczysci¢ wirnik, dostep do wentylatora bez koniecznosci stosowania
narzedzi.

Wydajny silnik

Praca silnika nadzorowana jest przez karte elektroniczna ktora kontroluje predkos¢. Parametry pracy silnika
zostaty dobrane w taki sposob by utrzymywac¢ stale podcisnienie 100 Pa tak by utrzymac proporcjonalny
przeptyw powietrza dla kratek higrosterowanych.

Dzieki temu zuzycie energii oraz wytwarzany hatas sg minimalne.

Cicha praca
Wydajny silnik zamocowany jest na elastycznych linkach (1), skrzynka rozprezna posiada podwojng izolacje
(2). Dzieki temu moze by¢ montowany w pomieszczeniach mieszkalnych.

tatwa konserwacja

Konserwacja jest utatwiona poniewaz wentylator znajduje sie w pomieszczeniu.

Obudowe demontuje sie bez konieczno$ci uzycia specjalnych narzedzi.

Wyjscie 12 V AC do podigczenia kratek higrosterowanych z opcjg przeptywu maksymalnego.

Wentylator posiada zintegrowany transformator umozliwiajgcy podtgczenie do 4 kratek wyciggowych z opcjg
przeptywu maksymalnego.

Scienny promieniowy wentylator

Do wentylacji srednich i duzych pomieszczen w budynkach uzytecznosci publicznej oraz w tazienkach,
natryskach, toaletach i kuchniach w budownictwie mieszkaniowym.

*  Wyposazony w klape zwrotng zabezpieczajaca przed wdmuchiwaniem powietrza do pomieszczenia
w czasie gdy wentylator nie pracuje,

» silnik wyposazony w zabezpieczenie termiczne,

» duzy sprez wentylatora pozwala pokona¢ opory diugich przewoddw,

* zgdony z IMQ,

* zgodny z PN EN 60335-2-80 standard IPX4.



3. SPRZET

Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu podano w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 3.

Rodzaje sprzetu pozostawia sie do uznania wykonawcy, po uzgodnieniu z inspektorem nadzoru
budowlanego. Jakikolwiek sprzet, maszyny lub narzedzia nie gwarantujgce zachowania wymagan

jakosciowych robo6t i przepiséw BIOZ zostang przez inspektora nadzoru inwestorskiego zdyskwalifikowane i
niedopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Transport, zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogolnej Specyfikacji Technicznej pkt 4.

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ przewozone materiaty w sposob wykluczajacy ich uszkodzenie.
Srodki transportu powinny zabezpieczaé zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogélne
Wykonawca opracuje instrukcje obstugi i eksploatacii.

1) Instrukcje ogolne - zawierajace co najmniej:
* schemat og6lny dziatania z oznaczeniem poszczeg6lnych urzadzen, linii, sieci technologicznych i
podaniem ich znaczacych parametréw technicznych;
* opis dzialania;
* wskazanie mozliwych btedéw w funkcjonowaniu i ich przyczyn;
*  spos6b usuwania typowych awarii.

2) Instrukcje stanowiskowe - dla kazdego dostarczonego w ramach umowy urzadzenia. Wykonawca
skompletuje podreczniki eksploatacji, konserwacji, napraw oraz dokumentacje techniczno-ruchowe (DTR),
zawierajgce co najmniej:

* dane techniczne;

* opis dzialania;

* warunki gwarancji i rekojmi;

¢ dokumenty dopuszczajace do uzytkowania przez Dozor Techniczny tacznie z decyzjami UDT;

* instrukcje montazu, rysunki ztozeniowe;

* instrukcje konserwacji i napraw;

* wskazanie mozliwych btedéw w funkcjonowaniu i ich przyczyny;

¢ liste czedci zamiennych i zuzywajgcych sie ze wskazaniem mozliwosci ich zakupu, instrukcje

smarowania i wymiany olejow ze wskazaniem przez producenta lub ich zamiennikéw;
* opis powtok antykorozyjnych, ich konserwacji i napraw.

3) Odrebne instrukcje nalezy opracowa¢ dla instalacji elektrycznych oraz pomiaréw i instalacji automatyki i
sterowania. Instrukcje te powinny zawieraé:
» opis funkcjonowania;
* schemat rozmieszczenia urzadzen i odbiornikdw energii elektrycznej;
* powykonawcze schematy strukturalne i szczegotowe;
* powykonawcze rysunki szaf sterowniczych;
*  opis programowania sterownikow;
*  Opis programowania procesu technologicznego;
» zasady konserwacji i napraw;
¢ wykaz mozliwych bteddéw i sposoby ich usuwania.
Wykonawca opracuje instrukcje bhp i przeciwpozarowe:
a) ogolne;
b) stanowiskowe;
) na podstawie opracowan wykona instrukcje planszowe ogolne i na poszczego6lne stanowiska (wykonane



technikg trwata) i zamontuje na obiekcie;
d) wykona tablice informacyjne na poszczegdlne obiekty i urzadzenia z podaniem:

* nazwy urzadzenia lub obiektu;
* 0znaczenia jak w schemacie;
» danych technicznych charakterystycznych.

Uwaga: instrukcje powinny zawierac:
* wykaz prac, do wykonania ktérych powinno by¢ zabezpieczenie 2 pracownikow;
* wykaz prac, ktére moga wykonywac ludzie o odpowiednich predyspozycjach psychofizycznych;
* wykaz prac, na ktére wymagane jest polecenie pisemne i obieg tych dokumentéw.

Wykonawca opracuje instrukcje przeciwpozarowe (wg potrzeb):
* 0golne stanowiskowe;

* na podstawie opracowan wykona instrukcje planszowe (wykonane technikg trwata) i zamontuje na
obiekcie wg wskazan odrebnie opracowanego projektu ppoz..

Dostawca powinien zapewni¢ szkolenie w zakresie konserwacji uktadéw napedowych oraz sterowania dla
firmy konserwatorskiej, ktéra obejmie dzwig po uptywie gwaranciji.
Dostawca po podpisaniu umowy powinien dostarczyé szczegotowe wytyczne budowlane i elektryczne.

5.2. Wymagania szczegétowe - monta z dzwigu

Szyb nalezy zamontowa¢ w zaprojektowanej przestrzeni i powinien by¢ calkowicie obudowany statymi
$cianami, podtoga i stropem.

Szyb stuzy wytgcznie do pracy dzwigu. Inne urzadzenia, takie jak przewody elektryczne, rurociagi itp., nie
nalezace do dzwigu nie moga by¢ instalowane w szybie.

Szyb powinien by¢ odpowiednio wentylowany. W gérnej czesci szybu powinny byé wykonane otwory
wentylacyjne o minimalnym przekroju poprzecznym wynoszacym 1% przekroju poprzecznego szybu, ktére
powinny by¢ wyprowadzone bezposrednio na zewnatrz.

Sciana, podtoga i strop szybu powinny:
* byé¢ wykonane z trwatych i niepalnych materiatéw oraz nie sprzyjajacych osiadaniu kurzu, gtadka,
pomalowana farbg niepylacg

* mieé wystarczajacg wytrzymatos¢ mechaniczna.

Odchyiki wykonania szybu:
BS — szerokos¢ szybu: +25mm
TS — glebokosé szybu: +25 mm

Dopuszcza sie odchylenie wewnetrznych powierzchni scian tylko na zewnatrz, przy czym warto$¢ odchytek
dla scian z drzwiami nie powinna przekracza¢ 10mm, dla pozostatych scian 20mm.

Tolerancje usytuowania znajdujgcych sie w obudowie szybu otworéw dla wytacznikéw, gniazdek, srub, rur,
trzpieni, bruzd na przewody powinny by¢ okreslone w wykonawczej dokumentacji projektowej
przedstawionej przez dostawce dzwigu.

Wykonawca zobowigzany jest do uczestnictwa w konsultacjach, ktére okazg sie niezbedne dla zapewnienia
wiadciwego wykonania umowy.

Wewnetrzna powierzchnia sciany szybu z drzwiami przystankowymi powinna by¢ gtadka, bez wgtebien i
wystepow.

Zaczepy montazowe w nadszybiu dostarcza i instaluje wykonawca szybu.

Nalezy zapewni¢ droge do transportu prowadnic o dtugosci 5 m do szybu.

Kabina powinna mie¢ petne $ciany z blachy stalowej o grubosci nie mniejszej niz 1mm lub innych materiatéw
o odpowiedniej wytrzymatosci. Podtoga kabiny, szczegdlnie belki podtuzne, rama kabiny powinny by¢
obliczane na obciazenia skupione réwne 0,25% udzwigu nominalnego

Zespoty napedowe, wspOtpracujace z nimi urzadzenia oraz aparatura sterowa mogq by¢ dostepne tyko dla
0s0b upowaznionych, szyb w ktérym umieszczony jest dzwig powinien by¢ wietrzony oraz tak wyposazony,
aby silniki, aparatura sterowa, przewody byty chronione przed kurzem, szkodliwymi wyziewami, i wilgocia.
Nalezy zagwarantowaé w szybie temperature w zakresie od + 5T do + 40<C.



W zaleznosci od miejscowych warunkéw pod stropem maszynowni powinny byé zamocowane dzwigary lub
haki w stropie.

Dzwigary montazowe i haki stuzgce do podnoszenia ciezkich zespotéw przy montazu lub wymianie powinny
mie¢ oznaczony dopuszczalny udzwig w N.

Uwaga: przy pracach montazowych dzwigu osobowego, szybu windowego i pomostéw obstugujacych dzwig
istnieje niebezpieczenstwo upadku z wysokosci zaréwno oséb zatrudnionych przy pracach remontowych jak
i 0sOb trzecich.

Nalezy bezwzglednie wykonaé zabezpieczenia chronigce prze upadkiem z wysokosci stosujac petne bariery
ochronne wykonane z materiatéw trwatych i sztywnych, przytwierdzone na sztywno do statych elementéw
konstrukcyjnych budynku. Wysokosé barier ochronnych - minimum 110cm. Pozostale zabezpieczenia
wykonaé¢ po zapoznaniu sie z projektem budowlanym (rozdziat Informacja BIOZ) oraz sporzadzeniem
projektu bezpieczehstwa i ochrony zdrowia.

W zakresie przygotowania dokumentacji dostawca dzwigu powinien gwarantowac:

- kompletne dokumenty niezbedne do uzyskania urzedowych pozwoleh na uzytkowanie dzwigu,
- niezbedne tabliczki i instrukcje dzwigu,

- niezbedne opisy, schematy, instrukcje dla konserwatora, DTR.

5.3. Montaz urzadzenh do wentylacji

Urzadzenia do wentylacji nalezy montowa¢ zgodnie z wytycznymi producenta.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Wymagania ogélne dotyczace kontroli jakosci robét zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogolnej Specyfikacji
Technicznej pkt 7.

Dostawca dzwigu zobowigzany jest uzyska¢ odbiér dzwigu po jego zamontowaniu przez Jednostke
Notyfikowang — UDT.

Wymagania ogélne dotyczace kontroli jakosci robét zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej pkt 6.

Dla dokonania oceny jakosci wykonania urzadzen nalezy sprawdzac:

- stan i wyglad pod wzgledem réwnosci, pionowosci i spoziomowania

- rozmieszczenie miejsc zamocowania i sposéb osadzenia elementéw i mechanizmow
- uszczelnienie przestrzeni miedzy wbudowanymi elementami

- prawidtowo$¢ dziatania czesci ruchomych, mechanizméw i napedéw

- kompletnos¢ wymaganej dokumentaciji

7. OBMIAR ROBOT

Wymagania ogoélne dotyczace obmiaru robét robét zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogoélnej Specyfikacji
Technicznej pkt 7.

Podstawag dokonywania obmiardw, okreslajaca zakres prac wykonywanych w ramach poszczeg6inych
pozyciji, jest zataczony do dokumentacji przetargowej przedmiar robét.

Jednostkg obmiarowag robét zwigzanych z pracami jest:
- dla urzadzen : kpl.

8. ODBIOR ROBOT

Wymagania ogolne dotyczace odbioru robét zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej pkt 8.

Odbidr ostateczny powinien polegac na sprawdzeniu wynikéw odbiorow miedzyfazowych.

- Materialy przeznaczone do wykonania prac muszg posiada¢ odpowiednie atesty oraz by¢ zaakceptowane
przez Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy.

- Odbioru rob6t dokonuje Inspektor Nadzoru, po zgtoszeniu ich przez Wykonawce Rob6t do odbioru. Odbiér



powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajagcym wykonanie ewentualnych poprawek bez hamowania
postepu robot. Roboty poprawkowe Wykonawca wykona na whlasny koszt w terminie ustalonym z
Inspektorem Nadzoru.

- Jezeli wszystkie badania daly wyniki pozytywne, wykonane roboty nalezy uzna¢ za zgodne z
wymaganiami. Jezeli chociaz jedno badanie dato wynik negatywny, wykonane roboty nalezy uznaé za
niezgodne z wymogami norm i kontraktu. W takiej sytuacji Wykonawca zobowigzany jest doprowadzi¢ roboty
do zgodno$ci z normg i Dokumentacjg Projektowa i przedstawic je do ponownego odbioru.

9. PODSTAWA Pt ATNO SCI

Wymagania ogolne dotyczace podstawy ptatnosci zgodnie z warunkami ogélnymi w Ogdlnej Specyfikacji
Technicznej pkt 8.

Placi sie za cato$¢ robot zwigzanych z dostawa i montazem dzwigéw oraz urzadzen do wentylacji.

Rozliczenie pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcg za wykonane roboty moze by¢ dokonana wediug
nastepujacych sposobow:

- rozliczenie ryczaltowe gdy podstawg ptatnosci jest ustalona w dokumentach umownych stata wartos¢
wynagrodzenia; wartosé robdt w tym przypadku jest okreslona jako iloczyn ceny jednostkowej i ilosci robét
okreslonych na podstawie dokumentacji projektowej i umowy,

- rozliczenie w oparciu o warto$¢ robét okreslong po ich wykonaniu jako iloczyn ustalonej w dokumentach
umownych ceny jednostkowej (z kosztorysu) i faktycznie wykonanej ilosci robot.

W jednym i drugim przypadku rozliczenie moze byé dokonane jednorazowo po wykonaniu petnego zakresu
robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie po dokonaniu odbioru czesciowego robét.
Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawcag nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.

10. DOKUMENTY ODNIESIENIA

1. PN-EN 81-28:2004

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Dzwigi osobowe i towarowe. Czes$¢ 28:
Zdalne alarmowanie w dzwigach osobowych i towarowych

2. PN-ISO 4190-6:1997

Dzwigi. Dzwigi osobowe instalowane w budynkach mieszkalnych. Planowanie i dobér

3. PN-ISO 7465:2000

Dzwigi osobowe i towarowe mate. Prowadnice kabinowe i przeciwwagowe. Typ-T

4. PN-EN 81-1:2002

Przepisy bezpieczenstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Czesé 1: Dzwigi elektryczne

5. PN-EN 81-1:2002/A2:2005 (U)

Przepisy bezpieczehnstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Czes¢ 1: Dzwigi elektryczne (Zmiana
A2)

6. PN-EN 81-80:2004 (V)

Przepisy bezpieczehnstwa dotyczace budowy i instalowania dzwigéw. Dzwigi uzytkowane. Czes$c¢ 80:
Przepisy zwiekszajace bezpieczenstwo uzytkowanych dzwigéw przeznaczonych do transportu 0so6b
i towardéw.

PN-B-76002 - Wentylacja. Podtgczenia urzadzen Wymagania i badania.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim
powinny odpowiadaé¢ budynki i ich usytuowanie (Dz. U. nr 75, poz. 690),

Uwaga. Jesli w czasie pomiedzy opracowaniem niniejszej ST, a rozpoczeciem realizacji inwestycji

wymienione wyzej przepisy zostang zmienione, Ilub zostang wprowadzone nowe przepisy
i rozporzadzenia majace zastosowanie dla niniejszego zamierzenia, to nalezy je odpowiednio stosowag.
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